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i Speed change arm for bicycle - has support on bicycle frame with 
integral arms and chain guide support 
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The deformable parallelogram speed changing arm for a bicycle : 
has a support fixed to the bicycle frame, and a lower support for ; 
the chain guide. The supports <_re connected by two arms (lc) ; 
connected to them elastically to allow angular displacement. j 
The elastic connections are formed by necked sections (id) ; 
between the arms and the supports. The arms and supports can j 
be formed of a single piece of injection-moulded plastics. (9pp 
Dwg.No.l/7) 
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(54) Changement de vitessa a parallelogramme deformable pour cycles et vehicutes similaires. 
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(57) L'objet de (Invention se rattache au secteur technique 
des changements de vitesse avant et arriere des cycles et 
v£hicules analogues. 

Le changement de vitesse est remarquable en ce que les 
bras ou bieilettes 1c sont lies d'une maniere elastique aux 
supports superieur \a et inferieur 16 avec la possibilite de 
deplacements angulaires par rapport a ces supports, cela par 
des liaisons continues ou des assemblages continus non arti- 
cules \d entre les supports et les extremites des bras ou 
bieilettes. de sorte que la deformation du parallelogramme est 
due a la deformation elastique en particulier aux points de 
liaison ou d'assemblage entre les supports d'une part et les 
bras ou bieilettes d'autre part 

invention s'appiique notamment d tous changements de 
vitesse du type a parallelogramme deformable pour guider et 
deplacer la chatne par rapport aux roues dentees et aux 
plateaux de pedalier. 
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L'invention a pour objet un changement de vitesse a paralle- ■ 
logramiBe deformable pour cycles et vehicules similaires. 

L'objet de .l'invention se rattache au secteur technique des 
changements de vitesse avant et arriere des cycles et vehicules ana- 
5 logues . 

On connait bien les changements de vitesse du type a paralle- 
logramme deformable, pour cycles et vehicules similaires, qui sont 
montes aussi bien pres du moyeu arriere, qu'a l'avant pres des pla- 
teaux du pedalier des bicyclettes . 

10 Generalement et d'une maniere succincte, ces changements de 

vitesse sont constitues, dans leur structure principale, par : un 
support superieur fixe directement ou indi rec tement au cadre du cy- 
cle dans 1'axe ou pres de l'axe de la roue arriere ; un support in- 
ferieur qui porte des moyens pour guider et deplacer trans versalement 

15 la chalne (a galets ou a fourchette d'entrainement par exemple) ; deux 
biellettes ou bras paralleles ou sensiblement paralleles, dont une 
extremite de chacun des bras est articulee a pivotement au support 
superieur, tandis que l'autre extremite est articulee au support 
inf erieur . L'ensemble constitue un para 1 le logramme articule . Les ar- 

20 ticulations des bras ou biellettes avec les supports sont consti- 
tutes par des axes qui assemblent les biellettes et les supports, ce 
qui implique des conformations part icul i eres appropriees, l'execution 
de trous, lors de la fabrication des supports et des bras ou biel- 
lettes. II faut se livrer ensuite a des operations d 'assemblage de 

25 ces composants du paral le logramme . Les couts de fabrication et de 
montage sont bien entendu en rapport avec les exigences de realisa- 
tion de cette structure . 

Suivant l'invention, on a voulu tres sensiblement simplifier 
la conception et la construction des changements de vitesse, et en 

30 particulier de leur structure a paral lelogramme deformable," sans 
nuire aux capacites, aptitudes et qualites des changements de vi- 
tesse de ce type . 

Suivant une premiere caracteri st iques de l'invention, le 
changement de vitesse a paral lelogramme deformable est caracterise 

35 en ce que les bras ou biellettes sont lies d'une maniere elastique 
aux supports superieur et inferieur, avec la possibility de deplace- 
ments angulaires par rapport a ces supports, cela par des liaisons 
continues ou des assemblages continus non articules, entre les sup- 
ports et les extremites des bras ou biellettes, de sorte que la 
40 deformation du paral lelogramme est due a la deformation elastique en 
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particvilier aux points de liaison ou d ' as semblage entre les supports 
d'une part et les bras ou biellettes d'autre part. 

Suivant une autre caract er i s tique , les liaisons continues et 
elastiques entre les'supports et les extremites des bras ou biel- 
5 lettes, sont realisees en executant d'une seule piece moulee ou in- 
jectee les supports et les bras ou biellettes, en un materiau plasti- 
que ou synthetique presentant a la fois des qualites de resistance 
et une capacite de deformation elastique, la forme ou epaisseur des 
biellettes aux points de liaison avec les supports, etant tres sen- 
10 siblement amincie pour autoriser les deformations elastiques. 

Suivant une autre caracteristique , les liaisons continues et 
elastiques entre les supports et les extremites des bras ou biellet- 
tes, sont realisees au moyen de fils ou lames elastiques, metalliques 
notamment, qui sont noyes , lors du moulage, dans le materiau conati- 
1 5 tuant les bras ou biellettes, et dans le materiau constituant les 
supports qui sont distincts des biellettes . 

Suivant une autre caracteristique, les liaisons continues et 
elastiques entre les supports et les extremites des bras ou biellet- 
tes, sont realisees au moyen de bras ou biellettes executes en tout 
20 materiau ou matiere ayant une resistance et une capacite elastique 
convenables, avec des agencements d 'assemblage complementaires entre 
les extremites desdites biellettes et les supports. 

Ces caracteristiques et d'autres encore ressortiront de la 
description qui suit. 

p c 

Pour fixer l'objet de l'invention, sans toutefois le limiter, 
dans les dessins annexes : 

La figure 1 est une vue du cote avant par rapport a une bi- 
cyclette illustrant un changement de vitesse arriere selon une pre- 
miere forme de realisation, en position sur l'axe de la roue arriere 
3° representee en traits interrompus. 

La figure 2 est une vue suivant la fleche PI de la figure 1, 
montrant en traits continus It corps du changement de vitesse et en 
traits interrompus, la patte de fixation a la roue arriere et le 
guide-chalne . 

35 La figure 3 est une vue en coupe partielle illustrant une 

autre realisation du changement de vitesse arriere dont on a repre- 
sente seulement les supports superieur et inferieur et la partie de 
liaison e lastiquement deformable. 

La figure 4 est une vue en coupe partielle montrant une troi- 

40 sieme forme de realisation du changement de vitesse arriere dont on 
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a r^preaente seulement ies supports superieur et inferieur et la 
parfeie de liaison elastiquement deformable. 

La figure 5 est une vue suivant la fleche F2 de la figure 4 . 

La figure 6 est une vue en coupe partielle montrant une qua- - 
5 trieme forme de realisation du changeraent de vitesse arriere dont on 
a represents seulement les supports superieur et inferieur et la 
partie de liaison elastiquement deformable. - 

La figure 7 est une vue en coupe partielle illustrant un 
changement de vitesse avant selon l'invention, en position sur le 
10 tube de selle d'un cadre de bicyclette . 

Afin de rendre plus concret l'objet de l'invention, on le de- 
crit maintenant sous des formes non limitatives de realisation il- 
lustrees aux figures des dessins . 

L'idee principale de l'invention est de reraplacer les arti- 
15 culations ou axes d 1 osc i 1 lat ion de tous sytemes a paral le logramme 
deformable, par des moyens plus economiques utilisant la souplesse 
de certains materiaux, afin de realiser des liaisons continues ou 
des assemblages continus non articules . 

Dans tout ce qui suit, on decrit des moyens adaptes aux chan- 
20 gements de vitesse avants et arrieres de bicyclettes et vehicules si- 
milaires, mais il est bien evident que l'on peut trouver d'autres 
applications . 

Selon une premiere realisation illustree aux figures 1 et 2, 
le corps (1) du changement de vitesse, comprenant les supports su- 
25 perieur (1a) et inferieur (1b) et les bras ou biellettes de liaison 
(1c), est realise monobloc dans un materiau injecte susceptible de 
se deformer elastiquement lorsque sa section est relativement fai- 
ble . 

Comme on le volt a la figure 1, les biellettes (1c) du paral- 
30 lelogramme deformable sont de section generale sensiblement rectan- 
gulaire et elles sont raccordees aux supports (1a, 1b) par des par- 
ties amincies (Id) destinees a servir de charnieres aux quatre point 
de liaison avec les supprots, pour assurer les deplacements trans- 
versaux du guide-cha£ne par deformation des parties amincies ( 1d) 
35 seulement dans le sens fonctionnel . 

Bien entendu, le corps monobloc du changement de vitesse 
presente egalement directement de fabrication ou rapportes, les ele- 
ments necessaires au f one t ionnemen t tels que des paliers deportes 
(le) traverses par des vis (2) cooperant avec des butees (3) fixees 
^0 dans la biellette arriere, afin de regler l'amplitude de deplace- 
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ment du^guide-chalne (it). Le corp a coniprend egalement lea diaposl- 
tifa a resaorts apiralea et lea axes de fixation de la patte (5) de 
montage aur le moyeu-roue libre (6) de la roue arriere et de pivote- 
ment du guide -cha£ne . 

5 Le corpa presente encore, de maniere connue , un arret de gai- 

ne (If) 3ur le aupport superieur (la), un serre-cable pivotant (7) 
aur le support inferieur (1b) et un ressort (1g)-de rappel du guide- 
chalne loraque le. cable de commande eat relache . 

Dea moyena de renforcement sous forme de lamea, fila ou orga- 
lOnea equivalents, peuvent etre noyes dans la atructure monobloc du 
parallelogramme au moins au niveau des points de liaiaon entre lea 
supports et lea blellettes . 

Selon une autre forme de realisation illustree a la figure 3, 
le corps (8) presente un support superieur (8a) et un aupport infe- 
15rieur (8b) en materlau injecte rigide, relies entre eux par une Sme 
constitute par des lames (9) en materlau a capacite elastlque dans un 
aena ; lea lamea etant enrobees ou noyeea en surinjection par un mate- 
rlau de meme nature que les supports ou different pour constituer dea 
biellettea (6c), en prenant soin de former aux quatre pointa de liai- 
20 son avec lea supports, des zones tres aminciea ( 8d ) , voire sans matle- 
re, les lamea apparaissant a nu. Lea lames (9) aont dimensionnees en 
largeur pour couvrlr toute la largeur dea biellettea ou une grande 
partie de cette largeur, af in d • assurer la rigidlte neceaaaire dans le 
sens perpendiculaire au deplacement par deformation dea biellettea. Lea extre- 
25 mitea des lames sont de preference recourses en (9a) pour realiser un bon ancrage . 

Selon une autre varlante de realisation illuatree aux figures 
^ et 5, lea lames en materlau elastlque sont remplacees par des fils 
en acler a reaaort (10) comprenant une partle centrale rectiligne( 10a) 
enrobee de materlau injecte pour conatituer lea biellettea (8c), dea 
30 extremitea recourbeea (10b) noyeea dana les supports (8a, 8b) et des 
enroulementa ( 1oc) entre lea biellettea et lea supports, pour consti- 
tuer lea charnlerea ou points de deformation elaatlque . A noter que 
les enroulements ferment egalement reaaorta de rappel du parallelogramme . 
Uana une autre varlante illustree a la figure 6, le corpa 
35 (11) du changement de viteaae presente un aupport auperieur (11a) et 
un support inferieur (11b) en materiau injecte rigide, ces supports 
etant relies par dea biellettea rapporteea (11c) en materiau a capa- 
cite elastlque du type caoutchouc arme ou matiere equivalente . 

Les extremltes (lid) de liaiaon avec lea aupporta sont pro- 
"0 filees en section pour etre retenues fermement dana n'importe quelle 
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» REVENDI CATIONS 

-1- Changement de vitease du type a parallelogram deferrable 
pour cycle 3 et vehlculea aimilairea, dont la structure principle " 
a parallelogramme comprend un aupport auperieur fixe' directement 
ou indirectement au cadre du cycle, un support Inferieur qui porte 
5 les moyens pour guider et deplacer trans veraalement la chalne et 
deux bras ou biellettes dont les extremes sont reliees, reapecti- 
vement, aux deu x supports, qui est caracterise en ce que les bras ou 
bxellettes (1c) sont lies d'une maniere elastique aux supports su- 
perieur (,a) et inferieur (,b) avec la possibility de deplacements 
angulaires par rapport a ces supports, cela par des liaisons continue, 
ou des assemblages continus non articules (1d), entre les supports 
et les extremites des bras ou biellettes, de sorte que la deformation 
du parallelogramme est due a la deformation elastique en particular 
aux points de liaison ou d'assemblage entre les supports d'une part 
'5 et les bras ou biellettes d'autre part. 

-2- Changement de vitesse auivant la re vendication 1, caracterise en 
ce que les liaisons continues et elaatiquea entre les supports et 
les extremites dea bras ou biellettes, aont realisees en executant 
d'une seule piece moulee ou injectee les supports ( ,a - 1b ) et les 
bras, ou biellettes ( ,c ) , en un materiau plastique ou s^nthetique 
presentant a la fois dea qualites de resistance ' et une capacite de 
deformation elastique, la forme ou epaisseur des biellettes aux 
points de liaiaon (Id) avec lea aupports, etant tres senaiblement 
amincie pour autoriaer lea deformationa elaatiquea . 

25 -3- Changement de vitesse suivant les re vendications 1 et 2 carac- 
terise en ce que, au moins aux pointa de liaison entre les biellettes 
et les supports, des mcyena de renforcement sous forme de lames fils 
ou equivalents, en metal ou autre matiere convenable, sont noyes 
dans la structure monobloc du parallelogramme. 

30 -4- Changement de viteaae auivant la revendlcation 1, caracterise en 
ce que i e3 liaisons continues et elastiques entre les supports et 
les extremites des bras ou biellettes, sont realisees au moyen de 
fils ou lames (9 - ,0) elaatiquea, metalliques notamment, qui sont 
noyes, lors du moulage, dans le materiau constituant lea braa ou 

35 biellettes. et dans le materiau conatituant lea supporta qui aont 
distincts dea bielletes . 
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posUion des biellettes sans gener le ur debattecent angulaire A 
tgr. indicatif, les extremes peuvent avoir une section tra'pezoi- 
dale (queue d'aronde), partieliement cylindrique , carree,' \ . ies 
oge-ents^correapondant da,s ie, supports etant 



la figure 7. on a illustre une application de ^invention 

«x change.ents de vitesse au pedalier du t^pe covenant un bo£tier 

(12) formant d'une seule piece ou de D aniere rapportee un demi- 

colller (12a) de fixation au tube de selle < n) na . o 
10 , e seile < '3; par serrage avec un 

10 autre demi-collier (non represente). 

Le boftler (12) en Ba terlau in Jecte- rigide, par -exemple , est 
relie a un guide-chalne c6nstitue d'un support i>) portent une 
fourch.ette ( , 5 ) par 1 -intermediate de deux biel'lettes rapportees 
parallels ( ,6 - i 7) en materiau a capacite elastique artne par tous 
mo yens • 

'"* 

Les extremites ( 16a - , 7 a, des bielletoes sent conformees en 
section pour etre retenues avec une certaine . iiberte de mouvement. 

ans le boitier et le support de f ourchettey c 6«me pour la realise- 
tion precedente. * % 

On comprend que 1'ensemble constitue un parallelogramme de- 
ferable coome pour le changement de vitesse arriere ' 

ne M ^ n Bi !7 ntendU, ^ b0itler — «0"iPe d-un arret de gai- 

ne (18) et de paliers deportee ( 12b) traverses par des vis (19) 
destinees a regler l-amplitude de deplacement du guide-chalne par 
appui des vis sur des portees (, 7 b) realisees sur la biellette (17) 

La biellette (,7) presente encore lateralement un prolonge- ' 
-ent profile (,7c) dont Lextremite re ? oit a pivotement un organe 

20) de serrage de l-extremlte du cable de commande (21) venant de 
la manette a travers 1'arrSt de gafne (18). 

30 Les avantages ressortent bien de la description, o"n souligne 

encore 

, - Le prix de revient economique des changemente de vitesse et autres 
produits incluant une structure a parallelogramme deferable par 

35 i a J UPP ^ 33i0n d " —ticulation au profit de moyens a defor- 

mation elastique simples et .is en place avec un minimum de travail 

L'invention ne se li B ite aucunement a celui de ses modes d- 
application non plus qu-a ceux des mdoes de realisation de ses di- 
verses parties ayant plus speclalement ete indiquees ; elle en ... 
brasse au contraire toutes les variantes . 
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• REV ENDI CATIONS 

-1- Changement de vitesse du type a parallelogramme deformable 
pour cycles et vehicles similaires, dont la atructure principle ' 
a parallelogramme comprend un support superieur fixe' dlrectement 
ou indirecteaent au cadre du cycle, un support inferleur qui porte 
5 les moyens pour guider et deplacer. trans versalement la chalne et 
deux bras ou biellettes dont les extremites sont reliees, respecti- 
vement, aux deu x supports, qui est caracterlse en ce que les braa ou 
biellettes <lc) sont lies d-une maniere elastlque aux supports su- 
perleur (la) et inferleur (lb) avec la possibilite de deplacements 
angulaires par rapport a ces supports, cela par des liaisons continues 
ou des assemblages continus non artlcules (id), entre les supports 
et les extremites des bras ou biellettes, de sorte que la de-formation 
du parallelogramme est due a la deformation elastlque en particulier 
aux points de liaison ou d'assemblage entre lea supports d'une part 
'5 et les braa ou biellettes d'autre part. 

-2- Changement de vitesse suivant la re vendicatlon . 1 , caracteriae en 
ce que les liaisons continues et elastiques entre les- supports et 
les extremites des braa ou biellettes ,. sont realises en executant 
d'une seule piece moulee ou injectee les supports (la - lb) et les 
bras ou biellettes (1c), en un materiau plastique ou s^nthetique 
presentant a la fois des qualites de resistance * et une capacite de 
deformation elastlque, la forme ou epaisseur des biellettes aux 
points de liaison (Id) avec les supports, etant tres sensiblement 
amincie pour autoriser les deformations elastiques. 

2 5 -3- Changement de vitesse suivant les re vendications 1 et 2, carac- 
teriae en ce que, au moins aux points de liaison entre les biellettes 
et les supports, des moyens de renforcement sous forme de lames fila 
ou equivalents, en metal ou autre mat:Lere convenable, sont noyes 
dans la structure monobloc du parallelogramme. 

3° -H- Changement de vitesse suivant la re vendlcation 1, caracterlse en 
ce que les liaisons continues et elastiques entre les supports et 
les extremites des bras ou biellettes, sont realisees au moyen de 
fils ou lames (9 - 10) elastiques, metalliques notamment, qui sont 
noyes. lors du moulage, dans le materiau constituent les bras ou 

35 biellettes; et dans le materiau constituent les supports qui sont 
distincts des bielletes . 
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-5-^Changement de vitesse suivant les revendicationa 1 et 4, carac- 
terise en ce que lea fils ou lames elastiques ont seulement laurs 
extremites noyees solidairement dans les supports, lesdlts fils ou 
lanes const ituant : alors dlrectement les biellettes . • - 

5 -6- Changement de vitesse suivant la re vendicat ion 1, caracterise 
en ce que les liaisons continues et elastiques entre les. supports 
(11a - 11b) et les extremites des bras ou biellettes, sont realisees 
au moyen de bras ou biellettes (11c) executes en tout materiau ou 
matiere ayant une resistance et une capaclte elastique convenables, 

10 avec des agencements d'assemblage complementai res (lid) entre les 
extremites desdites biellettes et les supports. 
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